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착  수 도  착 가  과, 상   동시키도  상   에  동

 상  에 어 업  지  수 도  그립 가 비  매니퓰  포  동 과,

상  사 가 착  수  웨어러블 타 고, 상  사  에 라 상  동  어  수

도  각각  어신   웨어러블컨트 러 , 상  동  에 고, 상  웨어러블

컨트 러  근거리 통신  수  근거리 통신 , 상  동  에 고, 상  근거리

통신  개  상  웨어러블컨트 러  어신 에 맞게 상  동  어  어  포

여 루어진다.

(52) CPC특허

     B25J 13/003 (2013.01)

     B25J 13/006 (2013.01)

     B25J 19/005 (2013.01)

     B25J 9/1689 (2013.01)

     G06F 1/163 (2013.01)

     G06F 3/16 (2013.01)
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청

청  1 

상 체 애가  사 가 착  수 도  착 가  과, 상   동시키도  상

 에  동   상  에 어 업  지  수 도  그립 가 비  매니퓰

 포  동 과,

상  사 가 착  수  웨어러블 타 고, 상  사  에 라 상  동  어

수 도  각각  어신   웨어러블컨트 러 ,

상  동  에 고, 상  웨어러블컨트 러  근거리 통신  수  근거리 통신

,

상  동  에 고, 상  근거리 통신  개  상  웨어러블컨트 러  어신

에 맞게 상  동  어  어  포 여 루어진 상 체 애  동지원  지  시스

.

청  2 

1 에 어 ,

상  웨어러블컨트 러 ,

상  근거리 통신 에  신  지역에 근  어 드  고, 상  지역  

탈  드   것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  3 

2 에 어 ,

상  웨어러블컨트 러 ,

상  드  경우 시계 고   수 고,

상  어 드  경우 상  사  에 라 상  동  어   수  것

특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  4 

3 에 어 ,

상  웨어러블컨트 러 ,

상  어 드  경우 상  사  신 에 라 어 또  수동 어  택  수 

것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  5 

4 에 어 ,

상  신 ,
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상  사 가 " 어" 또  "수동 어"라고 말  신  또  튼  튼 신  것  특

징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  6 

1 에 어 ,

상  웨어러블컨트 러 ,

상  근거리 통신  신  수신  신안   수신안 ,

상  사   감지  마 크 폰과,

상  마 크 폰에  감지  에 라 각각  어신  생  어신 생 ,

상  어신 생 에  생  어신  수신 고, 상  어 가 상  동  어 도  각각

어신  상  신안  통  상  근거리 통신 에  1 어신  내지 N 어신

 포  것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  7 

6 에 어 ,

상  어신 생 ,

상  마 크 폰에  감지    1  내지 N  경우 각각  

에 라 1 어신  내지 N 어신  생  것  특징   상 체 애  동지원  지

시스 .

청  8 

7 에 어 ,

상  1  내지 N  사  에 라 재  수  것  특징   상 체 

애  동지원  지  시스 .

청  9 

7 에 어 ,

상  1 ,

" 원 "  " 원 " 고,

상  2 ,

" 진"  "후진" 고,

상  3 ,

" "  "우 " 고,

상  4 ,

" 지"  " "  것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .
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청  10 

9 에 어 ,

상  1 어신 ,

상  1 에 여 생  상  1 어신  상  동  원  도  고,

상  2 어신 ,

상  2 에 여 생  상  2 어신  상  동  동 가 후진 도  고,

상  3 어신 ,

상  3 에 여 생  상  3 어신  상  동  동 가  또  우 도

 고,

상  4 어신 ,

상  4 에 여 생  상  4 어신  상  동  매니퓰 가 업  지 또

 지 도   것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  11 

2 에 어 ,

상  동 ,

상   상 에 고, 사람  얼  상  가진 헤드   포 고,

상  헤드 ,

LED     ,    스 커가 비   가지고, 상  웨어러블컨트 러가

어 드   경우 상    에  LED가 과 동시에 상  에 비  스 커  통  

사   것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  12 

11 에 어 ,

상  에 어 원  공  리 ,

상  에  스   포 고,

상  어 ,

상  리  량 보  감지 여 상  스 에 감지  상  리  량 보  시  것  특징

  상 체 애  동지원  지  시스 .

청  13 

12 에 어 ,

상  에 고, 재  보   지 에스   포 고,

상  어 ,

상  지 에스  수신  상  보  상  스 에 시  것  특징   상 체 애

동지원  지  시스 .
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청  14 

13 에 어 ,

상  지 에스 ,

상  리   수   미리 고,

상  어 ,

상  지 에스    상   상  스 에 시  것  특징   상 체 애

 동지원  지  시스 .

청  15 

14 에 어 ,

상  어 ,

상  지 에스  보  상   재  사  격거리  계산 고, 계산  상  격거리

 상  스 에 시  것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  16 

15 에 어 ,

상  어 ,

상  격거리에 여 상  재  상  지 복귀시  상  리  복귀 량  계

산 고, 계산  상  리  복귀 량  상  스 에 시  것  특징   상 체 애

동지원  지  시스 .

청  17 

16 에 어 ,

상  어 ,

상  리  량 보  복귀 량  차 값  동가 량  계산 고, 계산  상  리  동가 량

상  스 에 시  것  특징   상 체 애  동지원  지  시스 .

청  18 

17 에 어 ,

상  어 ,

상  리  동가 량  량  10% 내  경우 상  스 에 복귀경고신  시  것  특징

 상 체 애  동지원  지  시스 .

 

 술  야

본  상 체 애  동지원  지  시스 에  것 다.[0001]

 경  술
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 간과 사  습과  가진 동 계 , 도에 라 산업  , 비스    특수[0002]

  수 다.

산업   산업 에  간  신 여  립  검사 등  담당  고, 비스  [0003]

청 , 보 , 감, 실습 등과 같  간 생 에 다양  비스  공  , 특수  

 쟁에  사 거  우주, 심 , 원  등에  극  업  수  수  다.

러   에 라, 간  직   수동  , 미리  순 에 라 동  시[0004]

퀀스 , 간  동  그  라   , 그램  수시  변경  수  수 어 

 습 과 단  지니고  지    수 다.

  지   경  식 고, 스스  상  단 여,  동   미 다.[0005]

 과 차별  것  상 단 과 동   가  것 , 상 단  다시 경

식 과 식  고, 동   어 과 동   수 다.  

라  러  4가지  가 게  술  지  4   돌 술 라고 다.

과거에  상술   주  동 체  식 어 , 근에  간  고 가가  비스[0006]

지   산업  러다  고 다.  , 지   개  산 고  시  

 동  감  , 사  약 에  비스  수  에 크게 여  것  다.  러  

에  사  약  에 도 애  동지원  지  시스  다.

애  신체 애  신 애  비  간에 걸쳐 직업생 에 상당  약   , 여러  상[0007]

 동에 약   애  가진 사람  말 다.  태어   애  가지고  천  애 과, 사

고   등  에 애  갖게  후천  애   수 다.

러  애   신체 애에  내   신체 애   수 고,  시각, 청각 등  감 애[0008]

께 과 다리 등  상 체 애  다.  신 애  달리 신체 애 에 도 상 체 애  몸  편

뿐, 생각 고 말  지  상 과 동 지만, 진 과 취업에  차별   과 안 고

라   가지고 다.

상  같  지      안  몸  편 지만 생각 고 말  지  상 과 동[0009]

 상 체 애  동  지원  수 도  공  가 다.

 , 첫째 체  애  말미암아 동  어 우므  사  태우고 동  수   [0010]

고, 째 상체  애     업  어 우므  별도   없 도 에  어

 신 여 업  수  매니퓰 가 , 째 타 과 별시  사  식  수  

식  고, 마지막  상 체 애  가진 사 가 업 또  동 에도  지  경우 고립

 수 므  재  복귀  언  니 링  복귀  게 도울 수  수단  강 어

야 다.

 내

결  과

상  같  에  안  본  , 에  어  상 체 애  편안 게 동[0011]

 업  수 도  도 주고, 사  식  수  식  비 , 재  복귀  니

링  고립 지 않고 안 게 복귀  수 도  안내  상 체 애  동지원  지  시스

공   다.

본  그  , 특  들  신규  특징들  첨  도 들과 연   상  과 [0012]

람직  실시 들  욱 질 것 다.

과  결 수단

상  같   달   본 에  상 체 애  동지원  지  시스 , 상 체[0013]

애가  사 가 착  수 도  착 가  과, 상   동시키도  상  

에  동   상  에 어 업  지  수 도  그립 가 비  매니퓰

포  동 과, 상  사 가 착  수  웨어러블 타 고, 상  사  에 라 상
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 동  어  수 도  각각  어신   웨어러블컨트 러 , 상  동  

에 고, 상  웨어러블컨트 러  근거리 통신  수  근거리 통신 , 상  동  

에 고, 상  근거리 통신  개  상  웨어러블컨트 러  어신 에 맞게 상  동

 어  어  포 여 루어진다.

또 , 상  웨어러블컨트 러 , 상  근거리 통신 에  신  지역에 근  어 드  [0014]

고, 상  지역  탈  드   것  특징  다.

또 , 상  웨어러블컨트 러 , 상  드  경우 시계 고   수 고, 상  어 드  경[0015]

우 상  사  에 라 상  동  어   수  것  특징  다.

또 , 상  웨어러블컨트 러 , 상  어 드  경우 상  사  신 에 라 어[0016]

또  수동 어  택  수  것  특징  다.

또 , 상  신 , 상  사 가 " 어" 또  "수동 어"라고 말  신  또  [0017]

튼  튼 신  것  특징  다.

또 , 상  웨어러블컨트 러 , 상  근거리 통신  신  수신  신안   수신안 , 상[0018]

사   감지  마 크 폰과, 상  마 크 폰에  감지  에 라 각각  어신

 생  어신 생 , 상  어신 생 에  생  어신  수신 고, 상  어 가 상

동  어 도  각각  어신  상  신안  통  상  근거리 통신 에  1 

어신  내지 N 어신  포  것  특징  다.

또 , 상  어신 생 , 상  마 크 폰에  감지    1  내지 N [0019]

 경우 각각  에 라 1 어신  내지 N 어신  생  것  특징  다.

또 , 상  1  내지 N  사  에 라 재  수  것  특징  다.[0020]

또 , 상  1 , " 원 "  " 원 " 고, 상  2 , " 진"  "후진" 고, 상[0021]

3 , " "  "우 " 고, 상  4 , " 지"  " "  것  특징  다.

또 , 상  1 어신 , 상  1 에 여 생  상  1 어신  상  동[0022]

원  도  고, 상  2 어신 , 상  2 에 여 생  상  2 어

신  상  동  동 가 후진 도  고, 상  3 어신 , 상  3 에

여 생  상  3 어신  상  동  동 가  또  우 도  고, 상  4

어신 , 상  4 에 여 생  상  4 어신  상  동  매니퓰 가

업  지 또  지 도   것  특징  다.

또 , 상  동 , 상   상 에 고, 사람  얼  상  가진 헤드   포 고, 상[0023]

 헤드 , LED     ,    스 커가 비   가지고, 상  웨어러

블컨트 러가 어 드   경우 상    에  LED가 과 동시에 상  에 비  스

커  통  사   것  특징  다.

또 , 상  에 어 원  공  리 , 상  에  스   포 고, 상[0024]

 어 , 상  리  량 보  감지 여 상  스 에 감지  상  리  량 보  시

 것  특징  다.

또 , 상  에 고, 재  보   지 에스   포 고, 상  어 , 상  지[0025]

에스  수신  상  보  상  스 에 시  것  특징  다.

또 , 상  지 에스 , 상  리   수   미리 고, 상  어 , 상  지 에[0026]

스    상   상  스 에 시  것  특징  다.

또 , 상  어 , 상  지 에스  보  상   재  사  격거리  계산 고,[0027]

계산  상  격거리  상  스 에 시  것  특징  다.

또 , 상  어 , 상  격거리에 여 상  재  상  지 복귀시  상  [0028]

리  복귀 량  계산 고, 계산  상  리  복귀 량  상  스 에 시  것  특징

다.
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또 , 상  어 , 상  리  량 보  복귀 량  차 값  동가 량  계산 고, 계산  상[0029]

리  동가 량  상  스 에 시  것  특징  다.

또 , 상  어 , 상  리  동가 량  량  10% 내  경우 상  스 에 복귀경고신[0030]

시  것  특징  다.

 과

본 에  상 체 애  동지원  지  시스 , 웨어러블컨트 러  통  동   [0031]

에  어  상 체 애  편안 게 동  업  수 도  도 다.

또 , 웨어러블컨트 러  동  에  근거리 통신  간에 어신  수신 , 사  [0032]

식  수  식  비 , 지 에스  스   어 에  재  복귀  니 링

 사 가 고립 지 않고 안 게 복귀  수 도  도 다.

도  간단  

도 1  본 에  상 체 애  동지원  지  시스   실시  도시  블럭도 고,[0033]

도 2  도 1  실시   동   실시  도시  도 ,

도 3  도 2  실시  도 고,

도 4  도 3  실시   헤드  동과  도시  도 ,

도 5  도 1  실시   웨어러블컨트 러   실시  도시  평 도 고,

도 6  도 5  실시  각  도시  블럭도 ,

도 7  도 1  실시   웨어러블컨트 러  어 드에  동과  도시  블럭도 고,

도 8 내지 11  도 7  실시 에  웨어러블컨트 러  1 내지 4  각각에  체  어

과  도시  도 ,

도 12  도 1  실시   스 에 시  각각  보  도시  도 다.

 실시   체  내

에  첨  도  참  본 에  상 체 애  동지원  지  시스  람직[0034]

실시  상  다.

본 에  상 체 애  동지원  지  시스 , 도 1 내지 12에 도시   같  동[0035]

(100), 웨어러블컨트 러(200), 근거리 통신 (300)  어 (400)  포 여 루어지고, 상  동

(100)  (110), 동 (120)  매니퓰 (130)  포 고, 헤드 (140), 리(150), 스

(160)  지 에스(170)   포  수 다.  또 , 상  웨어러블컨트 러(200)  신안 (210), 수신

안 (220),  마 크 폰(230),  어신 생 (240),  1  내지  4  어신 (251~254),  튼

(260)  시간 튼(270)  포  수 다.

동 (100)  도 1  내지 4에 도시   같  상 체 애가  사 가 착  수 도  착[0036]

(111)가  (100)과,  상  (100)  동시키도  상  (100)  에  동

(120)  상  (100)에 어 업  지  수 도  그립 (131)가 비  매니퓰 (130)

포 다.

상  (100)  동 (100)   각  가 취   결  , 내  [0037]

  보  도 상 사각몸체 상  가지고 ,  가 가미  다  상  가질

수도 다.  러  (100)  거동  편  상 체 애가  사 가 착  수 도  시트(seat)

태  착 (111)가 다.  , 착 (111)에 앉  사  태우고, 후술  동 (120)  동에 

 원   또   동  수 다.

동 (120)  상  (100)  동시키도  상  (100)  에 다.  러  동 (120)[0038]

도 상 퀴 (Wheel type)  도시 어 , 에 지 않고 (Biped), 다 (Muli-Legged) 또  
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도 (Track or Crawler)  수도 다.  , (100)  착 (111)에 탑승  사  어   지

 다  지  동시킬 수  어  라도 다.

매니퓰 (130)  상  (100)에 어 업  지  수 도  그립 (131)가 비 다.  매니[0039]

퓰 (130)  리 알 진  같  사람  과 비슷   가지  것 , 체  고, 리거  내

리고  후진    등   가    업  공간  동시키  것  다.

라 , 도 2  3에 도시   같  말단에 비  그립 (131)  통  업  지 또  지 고,

그립 (131)에 지  업  공간 동시키  여 태  다 도  갖  링크가 다.

상  같  매니퓰 (130)  어 식에 라 수동  동 드  가질 수 고, 사  애 도에 [0040]

라 매니퓰 (130)  수동  동 드  택  수도  것 다.  상  같  매니퓰 (130)  체

   과 께 동 식  리 알  고, 원  업 상  경, 컨   립

검사, 운    등에 맞게 상  매니퓰 (130)  수동 또  동 드  동시키   것 다.

상술  동 (100)  상 체 애가  사 가 탑승 여 어  수 도  후술  웨어러블컨트 러[0041]

(200), 근거리 통신 (300)  어 (400)  특징    알고리  통  사  보다 편안 게 

동  업  수 도  도  수 다.

웨어러블컨트 러(200)  도 1  4 내지 11에 도시   같  사 가 착  수  웨어러블 타 고,[0042]

상  사  에 라 상  동 (100)  어  수 도  각각  어신  다.  상

웨어러블컨트 러(200)  도 에 도시   같  상  사 가 착  수  시계  수도 고, 그 

걸  찌 등  악 사리 또  수트  같  어  태  라도 상 없다.  다만,  편  

리   고 착  웨어러블 타  시계   본 에  웨어러

블컨트 러(200)  다.

특 , 상  웨어러블컨트 러(200)  사  에 라 상  동 (100)  어  수 도  각각[0043]

 어신  다.  사  식   매  거리에  식  DTW(Dynamic

Time  Warping)  통계  식   HMM(Hidden  Markov  Model),  뇌   링  

NN(Neural Network) 등  , 식 에 라 사람에게  과 여러 사람에게 

독립   수 다.

본 에  업 경 에  상 체 애가  사 에게만  수 도   식[0044]

비   DTW   식 알고리  사 고, 에 습 어진  지  새 운 

습   연  지  않도  계 어지   신경망  마  처럼  사

ART2(Adaptive Reason Theory 2) 알고리  후  식 알고리   것  람직  것 다.

근거리 통신 (300)  도 1에 도시   같  상  동 (100)  (110)에 고, 상  웨어[0045]

러블컨트 러(200)  근거리 통신  수 다.  상  웨어러블컨트 러(200)  근거리 통신 (300) 간

통신 매개체   랜(Wi-Fi, IEEE 802.11b/g), , 근거리 통신망   수 다.  또 , 상  근거

리 통신망 ,  13.56MHz  역  가지  아주 가 운 거리  통신    수단 ,  LF,  XBee,

ZigBee, BlueTooth, Beacon 등  포 , 재 지원   통신 도  당 424 Kbit  차량, 통,

티 , 지  등 여러 비스에  사 고 다.  또 , 상  LF(Low  Frequency)주 수  30~300kHz,  

10~1km   편  km  또  (長波)라고도 다.  간단   리 지 신  수  특징  다.

그리고 웨어러블컨트 러(200)  근거리 통신 (300) 간    , 실내  연  [0046]

 수  경우  술  통신 라  수신  신  처리   라  운  술 등  고

여  Cell-ID 식,  ToA 식,  TDoA(Time  Difference  of  Arrival) 식,  AoA(Angle  of  Arrival) 식,

Fingerprint 식 등 여러 가지   수 , 어  식  사 든 다.

상  같  동 (100), 웨어러블컨트 러(200)  근거리 통신 (300)에 여, 어 (400)  도 1[0047]

에 도시   같  상  동 (100)  (110)에 고, 상  근거리 통신 (300)  개

 상  웨어러블컨트 러(200)  어신 에 맞게 상  동 (100)  어 다.

도 1  참 여, 상  어 (400)  ROM((Read Only Memory) , 상  어 (400)에 내  리IC 수단[0048]

, 동 (100)  시 동 (100)  동에  본     다.  동

(100)  동  안 에  본  어   루어지   원  어 도 업 

리에   보 다.  또 , RAM(Random Access Memory) , 상  어 (400)에 내  리IC 수단
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, 동 (100)  동 에  여러 가지 신  어 (400)  보내게 다.  어 (400)   여

러  가지  신  시    ,  시   신  시간  지   게  다.

또 ,  공  루어 지지 않 , 시 어    사라지게 다.

상  웨어러블컨트 러(200)  보다 체  , 도 4 내지 6에 도시   같  상  근거리 통신[0049]

(300)에  신  지역에 근  어 드  고, 상  지역  탈  

드   수 다.  상  드  상  웨어러블컨트 러(200)  에 라 각 고   수

것  미 고, 상  어 드  상  동 (100)  어   수  것  말 다.  컨 ,

상  웨어러블컨트 러(200)  상  사  에 착  시계 고, 상  드  시계 고  

 짜  재시간 등  시   수 고, 상  어 드  상  사  에 라 상

 동 (100)  어   수 다.

, 시계 태  상  웨어러블컨트 러(200) , 드에  시계 고   갖고 다가 동[0050]

(100)에  상  근거리 통신 (300)에  신  지역에 근  동  어 드( 컨

, 시계 에  어 드  변 )  어 사  에 라 동 (100)  원 

 후진 등  각  동 (100)  동  어  수 다.

 여, 상  웨어러블컨트 러(200)  도 4 내지 6에 도시   같  상  동 (100)  어[0051]

 1  어신 (251)  내지 4  어신 (254) ,  동 (100)에  근거리 통신

(300)  신   수신  수신안 (120) ,  상  1  어신 (251)  내지  4  어신

(254)   상  근거리 통신 (300)    신안 (110) , 상  웨어러블컨트 러(200)

 시간    시간  튼(270)  포  수 다.  또 , 상  웨어러블컨트 러(200)  도 5 

6에 도시   같  튼(260), 마 크 폰(230)  어신 생 (240)   포  수 다.

여  상  1 어신 (251)  상  동 (1)  원   어신 가 고, 상[0052]

2 어신 (252)  상  동 (100)  후진시키  어신 가 , 상  3 어신

(253)  상  동 (100)  우  어신 가 고, 상  4 어신 (254)  상

동 (100)  매니퓰 (130)  그립 (131)  지 또  지 시키  어신 가  수 다.

타, 도 에  도시 지 않았  상  동 (100)  타 다  동  어  수 도  상  웨어러

블컨트 러(200)  또 다  상  N 어신   포  수 다.  러  상  1 어신

(251)  내지  4  어신 (254)에   각각  어신 가  도  튼(260),  마 크 폰

(230)  어신 생 (240)가  것 다.

, 사 가 웨어러블컨트 러(200)  착 고, 동 (100)에 근  경우 어 드  변  상태[0053]

에  수동 어  통  동 (100)  각 동  어 고   수도 고, 어  통  동

(100)  각 동  어 고   수 므  어 드 상태에  어  택  수   

   것 다.  라 , 상  웨어러블컨트 러(200)  상  어 드  경우 상  사  

신 에 라 어 또  수동 어  택  수 도  다.   상  신  상  사

가 " 어" 또  "수동 어"라고 말  신  또  튼(260)  튼 신  수 다.

컨 , 신  통  신  경우에  후술  마 크 폰(230)에  사  신  "

어"  경우 어가 가  상태  돌 고, 사  신  "수동 어"  경우 수동 어상태

돌 도  어  수 다.  또 , 튼(260)  거   것  어 또  수동

어  택  수도  것 다.

보다 체 , 도 7에 도시   같  웨어러블컨트 러(200)가 어 드  변  경우 튼[0054]

(260)    상태가 , 사  어가 가  상태가 다.  , 마 크 폰(230)  상

사   감지 고, 어신 생 (240)  상  마 크 폰(230)에  감지  에 라

각각  어신  생 다.  그에 라, 어신 생 (240)  상  마 크 폰(230)에  감지  

  1  내지 N  경우 각각  에 라 1 어신  내지 N 어신

 생 다.

컨 , 도 8 내지 11에 도시   같  상  1  " 원 "  " 원 " 고, 상  2 [0055]

 " 진"  "후진" , 상  3  " "  "우 " 고, 상  4  " 지" 

 " "  경우 상  마 크 폰(230)  감지  각각  1  내지 4 에 라 상  

어신 생 (240)  각각에  1 어신  내지 4 어신  생  후 상  1 어신
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(251) 내지 4 어신 (254)  통  신안 (210)  거쳐 근거리 통신 (300)에 다.  상

근거리 통신 (300)에   각각  어신  어 (400)  통  각각  어신 에  리

(150)  원공 (미도시), 동 (120), 매니퓰 (130)  그립 (131)가 동 도  어 다.

꿔말 , 상  1 어신 (251)  도 8에 도시   같  상  1 에 여 생  상[0056]

 1 어신  상  동 (100)  원   또  가 개폐 도  고, 상  2 어신

(252)  도 9에 도시   같  상  2 에 여 생  상  2 어신  상  동

(100)  진 또  후진 도  다.  또 , 상  3 어신 (253)  도 10에 도시   같

상  3 에 여 생  상  3 어신  상  동 (100)   또  후 도  

고, 상  4 어신 (254)  도 11에 도시   같  상  4 에 여 생  상

4  어신  상  매니퓰 (130)  그립 (131)가 업  지 또  지 도  다.

라 , 사 가 웨어러블컨트 러(200)  착 고 동 (100)에 근  경우 어 드  변  상[0057]

태가 ,  튼(260)  동시  어가 가  상태가  경우 사 가 식 고  

 취  마 크 폰(230)     식 고, 어신 생 (240)가  

 에  어신  생 , 각각  어신 에  어신 (251 내지 254)가 

신안 (210)  통  각각  어신  근거리 통신 (300)에 다.  후 어 (400)  통  각각

어신 에  각각  동 , 컨  동 (120)  매니퓰 (130) 등 동 (100)  각 동

 어  수  것 다.

편, 상  1  내지 N  사  에 라 재  수 다.  ,   1 [0058]

 내지 N 에 여 사 가 원   변 여  수 다.  컨 , 2 

    " 진"  "후진"  경우, 사 가 원  다   "앞 "  " " 등

 편리 게 변  수도 다.

또 편, 상  동 (100)  도 1 내지 4에 도시   같  상  (110)  상 에 고, 사람[0059]

 얼  상  가진 헤드 (140)   포  수 고, 상  헤드 (140)  LED   (141)   

(142) ,    스 커가 비  (143)  가지고, 도 4에 도시   같  상  웨어러블

컨트 러(200)가 어 드   경우 상  (141)  (142)에  LED가 과 동시에 상  

(143)에 비  스 커  통  사  다.  , 웨어러블컨트 러(200)가 어 드  

경우   상  웨어러블컨트 러(200)가 상  근거리 통신 (300)에  신  지역에 근  경우

 도  4에  도시   같  웨어러블컨트 러(200)  착  사 가  동 (100)에  근

경우 다.  , 헤드 (140)  (141)  (142)에  LED가 고, (143)에 비  스 커  

사가  다가  사 에게 시각  청각  식 고  지시 주  것 다.

상  같  동 (100)  상 체 애가  사 가 탑승 므  동 원  사람   아닌 동[0060]

(120)에 비  (미도시)에  루어지   동 ,  리(150)가 다.  , 리

(150)  도 1에 도시   같  상  (110)에 어 원  공 다.   경우 상  리(150)가

업    경우  동 (120)  동  어 워    복귀  것  들  수 에  없다.   

여, 업  리(150)가  에   복귀  수 도  사 에게 시 고, 경고  수

 알고리  다.

라 , 본 에  상 체 애  동지원  지  시스  도 1 내지 3  12에 도시   같[0061]

 상  (110)에  스 (160)   포 다.  상  스 (160)  (110)  착

(111)  걸 에  람직 ,  사 가 업 또  동  쉽게 지  수   

다.

 경우 어 (400)  도 12에 도시   같  상  리(150)  량 보  감지 여 상  스[0062]

(160)에 감지  상  리(150)  량 보  시  수 다.  그에 라, 사 가 리(150)  량 보

가 시  스 (160)  보고, 얼마   비 었 지  악  수  것 다.  그러 , 

지 상  리(150)  량 보만 가지고 복귀  수 지 여  악  어 우므    보다 강

 알고리  다.

, 본 에  상 체 애  동지원  지  시스  도 1에 도시   같  재  [0063]

보   지 에스(170)   포 고,  상  어 (400)  도 12에 도시   같  상  지 에스
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(170)  수신  상  보  상  스 (160)에 시  수 다.  또 , 상  지 에스(170)  상

 리(150)   수   미리 고, 상  어 (00)  상  지 에스(170)  

 상   상  스 (160)에 시  수 다.

 경우 상  어 (400)  상  지 에스(170)  보  상   재  사  격거리[0064]

 계산 고, 계산  상  격거리  상  스 (160)에 시  수 다.  또 , 상  어 (400)  상

 격거리에 여 상  재  상  지 복귀시  상  리(150)  복귀 량

계산 고, 계산  상  리(150)  복귀 량  상  스 (160)에 시  수 다.

또 , 상  어 (400)  도 12에 도시   같  상  리(150)  량 보  복귀 량  차 값[0065]

동가 량  계산 고, 계산  상  리(150)  동가 량  상  스 (160)에 시  수 ,

상  어 (400)  상  리(150)  동가 량  량  10% 내  경우 상  스 (160)에 복귀경고

신  시  수 다.  , 상  복귀경고신  동 (100)  헤드 (140)에 비  (141)  

(142)  LED 과 께 (143)에 비  스 커   신  수도 다.

상술   같  본 에  상 체 애  동지원  지  시스 , 웨어러블컨트 러(200)[0066]

통  동  (100)  에  어  상 체 애  편안 게 동  업  수 도  도

다.

또 , 웨어러블컨트 러(200)  동  (100)에  근거리 통신 (300) 간에 어신  수신[0067]

, 사  식  수  식  비 , 지 에스(170)  스 (160)  어 (400)에 

재  복귀  니 링  사 가 고립 지 않고 안 게 복귀  수 도  도 다.

앞에  고, 도 에 도시  본  실시 , 본  술  사상   것  어[0068]

안 다.  본  보  청 에 재  사 에 여만 고, 본  술 야에  통상

지식  가진  본  술  사상  다양  태  개량 변경  것  가 다.  라  러  개량

 변경  통상  지식  가진 에게  것   본  보 에 게  것 다.

 

100 : 동[0069]

110 :      111 : 착

120 : 동

130 : 매니퓰     131 : 그립

140 : 헤드      141 : 

142 :       143 : 

150 : 리

160 : 스

170 : 지 에스

200 : 웨어러블컨트 러

210 : 신안      220 : 수신안

230 : 마 크 폰     240 : 어신 생

251 : 1 어신    252 : 2 어신

253 : 3 어신    254 : 4 어신

260 : 튼    270 : 시간 튼

300 : 근거리 통신

400 : 어
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도 2
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도 3
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